PRZEDMIAR ROBOT
Klasyfikacja rob6t wg. Wspélnego Stownika Zamdwien
45111300-1 Roboty rozbidrkowe
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PRZEDMIAR ROBOT

Lp. | Podstawa | Opis i wyliczenia | jm. | Poszcz. Razem
Rozbioérka istniejgcego oswietlenia drogowego
1 Demontaz oswietlenia
1/KNNR 9 Demontaz przewodoéw nieizolowanych linii NN o przekroju do 95 mm2 z km/1
d.1/0903-04 przeznaczeniem na ztom przew.
0.180 km/1 0.180
przew.
RAZEM 0.180
2|KNNR 9 Demontaz osprzetu sieciowego i konstrukcji metalowych linii NN - trzon szt.
d.1/0902-04 kabtgkowy z izolatorem na stupie stojgcym
5 szt. 5.000
RAZEM 5.000
3|/KNNR 9 Demontaz przewodoéw nieizolowanych linii NN o przekroju do 95 mm2 z km/1
d.1/0903-05 przeznaczeniem do ponownego montazu przew.
analogia - przewody AsXSn
0.796 km/1 0.796
przew.
RAZEM 0.796
4/KNNR 9 Demontaz osprzetu sieciowego i konstrukcji metalowych linii NN - hak z szt.
d.1/0902-04 uchwytam
analogia
23 szt. 23.000
RAZEM 23.000
5/KNNR 9 Demontaz wysiegnikéw rurowych o cigzarze do 30 kg mocowanych na stu- |szt.
d.1/1002-06 pie lub $cianie
22 szt. 22.000
RAZEM 22.000
6/KNNR 9 Demontaz opraw o$wietlenia zewnetrznego na trzpieniu stupa lub wysieg- |kpl.
d.1/1005-03 niku
22 kpl. 22.000
RAZEM 22.000
7/KNNR 9 Demontaz osprzetu sieciowego i konstrukcji metalowych linii NN - bez- szt.
d.1/0902-05 piecznik lub odgromnik na stupie stojgcym
22 szt. 22.000
RAZEM 22.000
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