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ST — 00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna ST-00.00 ,Wymagania ogdine” odnosi sie do wymagan dotyczacych wykonania i
odbioru robét budowlanych polegajacych na wykonaniu sieci wodociggowej z przytaczami w ul. Wierzbowej w
miejscowosci tacha (gm. Serock).

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest czescia Dokumentow Przetargowych przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w podpunkcie 1.1 i stanowi integralng cze$¢ dokumentacji budowlano-wykonawczej wraz z
przedmiarem robot.

1.3 Zakres robot objetych ST
Wymagania ogélne ST-00.00 nalezy rozumie¢ i stosowac w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi
wymienionymi ponizej:

I ST -01.00 - Wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych w terenie rowninnym;
Il ST - 02.00 — Rozbidrka elementow drog;
Il ST - 03.00 - Roboty podziemne, przekraczanie przeszkod terenowych - bezwykopowa
budowa kanatow;
IV ST — 04.00 - Wykopy otwarte /umocnienie, zasypanie, zaggszczenie/;
V ST - 05.00 — Budowa sieci wodociagowej;
VI ST — 06.00 — Murki oporowe;
VIl ST - 07.00 — Naprawa elementow drog;
07.01 — Nawierzchnia z kostki kamiennej;

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2 Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbiorow Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem Nadzoru,

Wykonawcg i projektantem.
1.4.3 Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.4 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami | do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5 Inspektor nadzoru - osoba wyznaczona przez Inwestora, upowazniona do nadzorowania, kontrolowania
robét prowadzonych przez Wykonawce.

1.4.6 Kosztorys Ofertowy - wyceniony Kosztorys Slepy.

1.4.7 Kosztorys Slepy - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.8 Ksigga Obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Roboét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatgcznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.4.9 Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacjg Projektowg i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.



1.4.10 Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnosc¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju Robot budowlanych.

1.4.11 Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew | krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.12 Podioze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtgbokosci przemarzania.
1.4.13 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacii Projektowe;.

1.4.14 Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pofaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejgcego
polgczenia.

1.4.15 Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.16 Rysunki - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke | wymiary obiektu
bedacego przedmiotem roboét.

1.4.17 Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catos¢ konstrukeyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwiazanych z budowg, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli
lub jej elementu.

1.4.18 Budowa - wykonywanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudowa, rozbudowa,
nadbudowa oraz przebudowa obiektu budowlanego,

1.4.19 Roboty budowlane - budowa, a takze prace polegajgce na montazu, przebudowie, remoncie lub
rozbiérce obiektu budowlanego,

1.4.20 Teren budowy - przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenia zajmowana
przez urzadzenia zaplecza budowy

1.4.21 Prawo do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane - tytut prawny wynikajacy z prawa
wiasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku
zobowiazaniowego, przewidujgcego uprawnienia do wykonywania robot budowlanych.

1.4.22 Pozwolenie na budowe - decyzja administracyjna zezwalajaca na rozpoczecie i prowadzenie budowy lub
wykonywanie robét budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

1.4.23 Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.4.24 Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatnos¢ do
stosowania w budownictwie.

1.4.25 Wyr6b budowlany - wyréb w rozumieniu przepisow o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania,
wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do
obrotu jako wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowiacym
integralna catos¢ uzytkowa.

1.4.26 Tymczasowy obiekt budowlany - obiekt budowlany przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie
krétszym od jego trwaloéci technicznej, przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub do rozbiorki, a takze
obiekt budowlany niepotaczony trwale z gruntem.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc z
Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Placu Budowy



Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy, egzemplarz
Dokumentacji Projektowej i ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja zawiera :
— projekty budowlano-wykonawcze,
— specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot,
— Kkosztorys inwestorski,
— przedmiary robot.
Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze sie koniecznym uzupetnienie Dokumentacii Projektowe;
przekazanej przez Zamawiajgcego, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunkii ST na wiasny koszt w 2
egzemplarzach i przediozy je Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnos$¢ Roboét z Dokumentacja Projektowa i ST

* Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Wykonawcy stanowig
czes¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji;

* W przypadku rozbieznosci dokumentoéw ustaleniach poszczegoinych dokumentow obowigzuje nastepujgca
kolejnos¢ ich waznosci:

- Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna;

- Dokumentacja Projektowa;

* Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomié Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

* Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z Dokumentacja Projektowg i ST. W
przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunku.

* Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow | elementow budowli
muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

Jezeli zostata okre$lona wartosé minimalna lub wartos¢ maksymalna tolerancji albo obie te wartosci, to
roboty powinny by¢ prowadzone w taki sposob, aby cechy tych materiatow lub elementdw budowli nie znajdowaty
sie w przewazajgcej mierze w poblizu wartosci granicznych.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie sa w peini zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub ST, ale
osiagnieta zostanie mozliwa do zaakceptowania jakos¢ elementy budowli, to Inspektor Nadzoru moze
akceptowaé takie Roboty i zgodzi¢ sie na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie potrgcenia od ceny
kontraktowej, zgodnie z ustaleniami szczegétowymi kontraktu iflub ST.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie sg w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST, i
wplynelo to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zastgpione innymi a Roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy

1.5.4. Zabezpieczenie Placu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Placu Budowy oraz utrzymania ruchu publicznego na
Placu Budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robét. Przed przystapieniem do Robot Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony Projekt Organizacji Ruchu i Zabezpieczenia
Robot w okresie trwania budowy. W zaleznoéci od potrzeb i postepu Robét projekt organizacji Ruchu powinien
by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania Robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obsfugiwal wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajace takie jak: ogrodzenia, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
zapory itp., zatrudni dozorcéw i podejmie wszelkie inne Srodki niezbgdne dla ochrony Robot,
bezpieczeristwa pojazdéw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy
tych zap6r i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce powinny by¢ akceptowane przez
Inspektora.

Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie, jest wigczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Roboét Wykonawca bedzie:



* podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepiséw, norm dotyczacych
ochrony érodowiska na terenie i wokot terenu budowy, oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0sob
lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1. Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopdw i drog dojazdowych

2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
peojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt bedg miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreélajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakonczeniu Robét ich szkodliwosc
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na uzycie tych
materiatow od wiasciwych organow administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona witasnosci publicznej i prywatnej

* Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosci publicznej i
prywatnej.

* Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych dziatan ze strony
Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj
koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasnos$¢. Stan naprawionej wiasnoéci powinien by¢ nie gorszy niz przed
powstaniem uszkodzenia.

* Wykonawca jest w peini odpowiedzialny za ochrone urzadzen uzbrojenia terenu takich jak: przewody, rurociggi,
kable teletechniczne itp., oraz uzyska u odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzgdzen informacje
odnos$nie doktadnego polozenia tych urzadzen w obrebie Placu Budowy.

* O zamiarze przystgpienia do Robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przetozenia, Wykonawca powinien
zawiadomi¢ wiascicieli tych urzadzen i Inspektora Nadzoru.

* O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inspektora i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdlpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

* Wykonawca bedzie odpowiadac za urzadzenia obce, ktére w wyniku dziatarn Wykonawcy zostaty uszkodzone.

1.5.9. Ograniczenie chcigzen osi pojazdow

Pojazdy lub fadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawg wszelkich Robot w ten sposob
uszkodzonych, zgednie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczeristwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robét Wykonawca bedzie przestrzegac przepisoéw dotyczacych bezpieczenstwa |
higieny pracy w tym Rozporzadzenia Ml w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych z dnia 6 lutego 2003 r. Dz.U.03.47.401 z dnia 19 marca 2003 .

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie Umownej.



1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robo6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do
roboét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpoczgé Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposéb zwiazane z Robotami i bedzie w pefni cdpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

2. MATERIAL

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, w tym: opfaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
z dostarczeniem materiatow do Robdot.

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce, wywiezione z Terenu Budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatéw do innych rob6t, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.1 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skiadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do
Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosc | wiasciwos¢ do Robdt i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obregbie Terenu Budowy w migjscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy, w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.2 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru,

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Umowa. Sprzet
bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego
uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkow Umowy,
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie
materiatéw/sprzetu na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych tadunkéw i w sposob ciggty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drog publicznych na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych Robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST, projektu
organizacji Robét oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczgce akceptacii lub odrzucenia materiatéw i elementow Robot bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i Robot, rozrzuty
normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jakosc Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole Robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materiatow oraz Robot.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Umowa.

6.2 Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$c udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania tych materiatow,
ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST. stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera Kontraktu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptagji Inspektora Nadzoru.

6.4 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadajg;

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentow technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoéci z:

¢ Polska Norma lub
e Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1. i ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do Robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe
muszg posiadaé w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetiajg tych wymagan beda odrzucone.



6.5 Dokumenty budowy

6.5.1. Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest dokumentem prawnym cbowigzujacym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na kierowniku budowy. Zapisy w Dzienniku
Budowy powinny by¢ dokonywane na biezaco i powinny dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy powinien by opatrzony
datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy powinny by¢ czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i cpatrzone data i podpisem kierownika budowy i Inspektora.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegodlnosci:
- date przekazania Wykonawcy Placu Budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementdw Robdt,
— przebieg Robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
- daty zarzgdzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych, ulegajgcych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegoélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnosc¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe),
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,
- dane dotyczgce jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
- podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robdt.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢é przediozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.
Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sig. Projektant
nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy Robét.

6.5.2 Ksiega Obmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow Robét. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w kosztorysie
ofertowym i wpisuje do ksiegi obmiardw.

6.5.3 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdw, orzeczenia o jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne
wyniki badan Wykonawcy i Zamawiajgcego powinny by¢ gromadzone. Dokumenty te stanowia zatgczniki do
odbioru Robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajgcego.

6.5.4 Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentoéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. (6.8.1)-(6.8.3) nastepujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
- protokoly przekazania Placu Budowy,
—umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru Robot,
—protokoty z narad i ustalen.

6.5.5 Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
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Zaginiecie ktdregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spowodowac jego natychmiastowe

odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do

wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robét powinien okreslic faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa w jednostkach ustalonych w Kosztorysie Slepym i ST.

Obmiar odbywa sie w obecnosci Inspektora Nadzoru i wymaga jego akceptacji. Wyniki obmiaru
powinny by¢ wpisane do Ksiegi Obmiaréw.

7.2 Zasady okreslania ilosci Roboét i materiatow

1. O ile dla pojedynczych elementéw zadania budowlanego nie okreslano inaczej, wszystkie pomiary diugosci,
stuzace do obliczen pola powierzchni Robdt, bedg wykonywane w poziomie.

2. Do obliczenia objetosci Robot ziemnych nalezy stosowa¢ metode przekrojow poprzecznych lub inng,
zaakceptowang przez Inspektora.

3. Woda bedzie mierzona w metrach szesciennych.

4. Wszelkie inne materiaty beda mierzone w jednostkach okreslonych w Dokumentacji Projektowej iflub ST.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:
odbiorowi Robot zanikajgeych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czesciowemu.

odbiorowi koncowemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1 Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajgeych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbior Robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu Robot.
Odbioru Robot dokenuje Inspektor Nadzoru.

Jakosé i ilos¢ Robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2 Odbior czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robot. Odbioru czesciowego
Robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koricowym Robét. Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru.,

8.3 Odbior koncowy Robot

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie Robét oraz gotowosc¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér koncowy Robot nastgpi w terminie ustalonym w Umowie, liczgc od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 6.8.1

Odbioru koncowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikdéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg
Projektowa i ST.

W toku odbioru koncowego Robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupetniajgcych i Robot
poprawkowych,

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robot uzupeiniajacych w
warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru koricowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robdt w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen,

oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych w Umowie.
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego Robot jest protokdt odbioru koncowego
Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbicru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

« Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata

sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu,

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne).

Whyniki préb.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikdéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

e Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzgdzen.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbiora koncowego, komisja w porozumieniu z  Wykonawcg  wyznaczy
ponowny termin odbioru koricowego Robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

. 8 & @

8. 4. Odbioér pogwarancyjny

Odbiér gwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3 ,Odbidr koncowy Robot”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnoéci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa
ustalong dla danej pozycji Slepego Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji powinna uwzglednia¢ wszystkie wymagania oraz czynnosci i badania
skiadajgce sie na jej wykonanie, okreslone w pkt. 9 ST dla tej Roboty. Cena jednostkowa powinna obejmowac:
—robocizne bezposrednig,

—warto$¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami ich zakupu,

—warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Plac Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy),

—koszty posrednie, w sktad ktoérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru i
laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, optaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczgce wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsiebiorstwa VWykonawcy,

—zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych wystapic w
czasie realizacji Robét,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

—do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Uzgodniona cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w kosztorysie ofertowym
jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowe] zaptaty za wykonanie Robot objetych ta pozycjg
kosztorysowa za wyjgtkiem przypadkow omowionych w warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1984r, poz. 414 z pbzn. zm.)
Rozporzadzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10) w sprawie aprobat i kryteriow technicznych
dotyczacych wyrobdw budowlanych

3. Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.(Dz. U. Nr 75, poz. 690)

4. Rozporzadzenia Ml w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych
z dnia 6 lutego 2003 r. Dz.U.03.47.401 z dnia 19 marca 2003 .

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
pbdzniejszymi zmianami).

6. Warunki Umowy.



| ST — 01.00 WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM.

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST jest wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych niezbgdne do budowy
obiektow liniowych.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysoko$ciowych (reperow roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty,

—  ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ninigjszej ST s3 zgodne z obowigzujacym i odpowiednimi polskimi normami

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot.
Ogo6lne wymagania dotyczgce robot podano w $T-00.00. "Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania podano w specyfikacji
ST-00.00 ,\Wymagania ogdlne” pkt.2

Do utrwalania punktow gtéwnych nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem , stupki betonowe albo
rury metalowe o diugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczane poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie
punktow zatamania trasy powinny miec¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos€ 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i diugosci od
0,04 do 0,05 m. ,Swiadki” powinny mie¢ dtugosc okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00."Wymagania ogdine"” pkt. 3,

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-00.00."Wymagania ogdlne” pkt. 3,
Materiaty i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogélne
Ogoélne zasady wykonania Robot podano w ST-00.00. "Wymagania ogolne: pkt.4.

5.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami GUGIK. Przed
przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajgcego dane zawierajace lokalizacje
i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego,
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia
robot.



Wykonawca powinien natychmiast poinformowac przedstawiciela Inwestora o wszelkich biedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i reperow roboczych. Btedy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne roznig sie od rzednych
okreslonych w dokumentacji, to powinien powiadomic o tym przedstawiciela Inwestora. uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez przedstawiciela Inwestora.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowe] i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inwestora, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanie zawiadomienia Inwestora oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez Inwestora.

Punkty wierzchotkowe, punkty giowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i
wzor tych oznaczen powinna by¢ zaakceptowana przez Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne do prawidiowej realizacji robot nalezg do cbowigzkow
wykonawcy.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych pctozonych poza
granicami robét ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinku prostym nie moze
przekraczac¢ 500 m.

Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna wynosic¢ 500 m.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta punkty state na stabilnych, istniejgcych
budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow repery robocze nalezy zatozyC w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inwestora.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okresli¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej , okreslonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegiosci zaleznej
od charakterystyki terenu, lecz nie rzadziej niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety
punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z dokfadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowe].

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2. Usunigcie pali z osi
trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy wykonawca robot zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach
0si, umieszczonych poza granica robét.

5.5 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w migjscach zaakceptowanych przez
Inwestora.

Do wyznaczenia krawedzi nasypéw i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 m oraz wykopow giebszych niz 1
m. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztaftowania terenu oraz geometrii trasy
drogowe]. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwic wykonanie nasypow i wykopow w ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli robot
Ogoélne zasady kontroli jakosci podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne”.

6.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wediug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,56,7 ) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robot
Ogoine zasady obmiaru robot podano w ST-00.00. Wymagania ogoine”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot zwigzanych z
wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogélne zasady odbioru robot podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne”.

8.2 Sposob odbioru roboét

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicodw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokdétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkiada Inwestorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdbine wymagania dotyczgce ptatnosci okreslone sg w ST-00.00.

Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot cbejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposdb trwatych,
— ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platnos¢ robét zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 43 z dnia 14 maja
1999r. poz. 430).



Il ST - 02.00. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG.

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmictem niniejszej ST sg wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
rozbiérkg elementow pasa drogowego (chodnik z kostki kamiennej ,polbruk”).

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej ST dotyczg zasad prowadzenia robét w ramach prac rozbidrkowych
okreslonych w punkcie 1.1. niniejszej ST.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w ninigjszej ST sg zgodne z zamieszczonymi w ST-00.00. "Wymagania
0gdine" pkt. 1.4.

Ogélne wymagania dotyczace Robot
Ogolne wymagania dotyczgce wykonania Robét podano w §T-00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY
- nie dotyczy

3. SPRZET

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00."VWWymagania ogolne” pkt. 3.
Typ sprzetu Wykonawca dostosuje do rodzaju rozbiorki. Wybrany sprzet powinien uzyskac akceptacje
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00. "Wymagania ogoine” pkt. 4.

Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu powinny spetniac wymagania podane w ST-
00.00."Wymagania ogélne" pkt. 1.5.9.

Wykonawca zapewni sukcesywny odwoz materialéw i gruzu z rozbidrki zgodnie z ustaleniami pkt. S
niniejszej ST. Srodki transportowe nalezy dostosowaé do rodzaju przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania Robét podano w 8T-00.00. "Wymagania ogdine: pkt.5.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiérki wykonane z elementéw mozliwych do powtornego wykorzystania
powinny byé usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile odzyskane elementy nie staja sie wlasnoscig
Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce sktadowania wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Bezuzyteczne elementy i materiaty Wykonawca odwiezie na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru. W

przypadku sktadowania tych elementéw poza pasem wywiaszczenia Wykonawca powinien uzyskac na to
zgode wiasciciela gruntu.

Ewentualne doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementow ulic, znajdujgce sig w miejscach, gdzie zgodnie z
Dokumentacja Projektowg bedg wykonane wykopy powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogo6ine zasady kontroli jakosci Robét podano w ST-00.00."Wymagania ogdine” pkt. 6.

Kontrola jako$ci Robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci ich wykonania oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia rozbieranych elementéw i pozostajacej konstrukcji.



7. OBMIAR ROBOT

Ogoline zasady obmiaru Robét podano w ST-00.00. "Wymagania ogéine" pkt. 7.1. Jednostkg obmiarowg jest:
- 1 nr dla obiektow powierzchniowych,
- 1 mb dla obiektow liniowych,

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST-00.00. "Wymagania ogolne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogoine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00. "WWymagania ogdlne” pkt. 9.

Cena wykonania robo6t obejmuje:

dla rozbidrki obiektow liniowych :
- wyznaczenie elementow do rozbiorki,
- odkopanie elementdw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
- ewentualne przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na
poboczu,
- zatadunek | wywiezienie materiafu z rozbiorki, nienadajgcego si¢ do ponownego wbudowania,
- wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,



Ill ST- 03.00 ROBOTY PODZIEMNE - PRZEKRACZANIE PRZESZKOD
TERENOWYCH | BEZWYKOPOWA BUDOWA KANALOW.

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem ninigjsze] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt zwigzanych
z budowg projektowanej sieci wodociagowej metodg bezwykopowa,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg prowadzenia robét metodg bezwykopowa przy
przekraczaniu przeszkod terenowych.

Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych.

Do wykonania robot budowlanych podstawowych niezbedne sg nastgpujace roboty tymczasowe:

- roboty pomiarowe, przygotowawcze,

- wykonanie wszystkich niezbednych tymczasowych zabezpieczen

- wykonanie wszystkich robot tymczasowych niezbednych do usunigcia kolizji z istniejacym uzbrojeniem oraz prace
towarzyszace:

- geodezyjne wytyczanie,

- wytyczenie urzadzen podziemnych,

- wydobycie, zatadunek i wywoz urobku (gruntu z komar roboczych, z rur przeciskowych) na czasowy lub staty odkiad,
ewentualne opfaty za skladowanie gruntu na wysypisku,

- zapewnienie energii do uruchomienia urzadzen (agregat, zasilanie tymczasowe z linii energetycznej),

- taczenie (zgrzewanie, spawanie) odcinkow rur,

- przycinanie, ukosowanie i kalibrowanie koncow rur do spawania,

- zaizolowanie miejsc spawanych i uszkodzen,

- przeciagniecie rur przewodowych w rurze ochronnej,

- montaz ptoz,

- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robét, doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i ST-00.00. "Wymagania ogolne."

Dla potrzeb niniejszej specyfikacji zastosowane ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w nastepujacy sposob:

- bezwykopowa budowa przewodow w technologii ze sterowaniem - dowolna technika budowy rurociagow
podziemnych bez wykonywania otwartych wykopow liniowych w technologii ze sterowaniem;

- przewiert - metoda bezwykopowa; Roboty wykonywane z poziomu gruntu za pomoca wiertnicy;

- przecisk - metoda bezwykopowa, polegajaca na wprowadzeniu cylindrycznego urzadzenia, czesto zwanego kretem”
do wczesniej przygotowanej komory startowej. Urzadzeni pneumatyczne po umieszczeniu w wykopie porusza sig do
przodu ruchem posuwistym i do tak przygotowanego otworu wprowadzana jest rura;

2. MATERIALY
Materiaty do wykonania robét przy wykonaniu przejscia stosowac zgodnie z niniejszg ST-03.00. i rysunkami.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-00.00.”VWymagania ogolne”.
Do wykonania przej$cia poprzecznego nalezy stosowac sprzet odpowiedni do tego rodzaju robot.
Do wykonania robét proponuje sig uzy¢ nastepujgcego sprzetu:

» Urzgdzenie do wykonywania przewiertow sterowanych

» Urzadzenie do wykonywania przeciskow,

» zespdt agregatéw zapewniajgcy zasilanie energetyczne

* Zuraw samochodowy

+ koparka



4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogdlnymi ST-00.00. ,,WWymagania ogdlne”.
Do transportu proponuje sig uzy¢ takich $rodkéw transportu, jak:

- samochod skrzyniowy

» przyczepa dtuzycowa

« przyczepa skrzyniowa

» samochod dostawczy,

+ samochod wywrotka

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki ogolne wykonania robét.

Ogdine wymagania dotyczace wykonania robét podano w $T-00.00. ,,\WWymagania ogdine”.
Do wykonania przejé¢ podziemnych nalezy wybra¢ jedng z nizej opisanych metod wykonania przejscia,
adpowiednig do wskazanej w projekcie.

5.1.1. Wykonanie przewiertu sterowanego (z powierzchni terenu).

Budowe elementéw przewodu kanalizacyjnego prowadzi¢ zgodnie z norma PN-EN 12889 Bezwykopowa
budowa i badanie przewodoéw kanalizacyjnych”.

Przewiert sterowany

W pierwszym etapie nalezy wykona¢ przewiert (tzw. odwiert pilotazowy), ktory przeprowadzany bedzie po
uprzednio planowanej trasie, z mozliwoscig dokonania jej korekt w trakcie odwiertu. Wiercenie rozpoczyna sie od
wykopu startowego, poprzez zaglebienie w grunt glowicy wiertniczej pilotujacej, ktéra umozliwia zmiane kierunku
wykonywania przewiertu. Podczas wiercenia powstaty urobek transportowany do wykopu startowego nalezy odlozyc w
wyznaczone miejsce. Po wykonaniu odwiertu pilotazowego nalezy dokona¢ rozwiercenia wydrazonego kanatu do
wymaganej rednicy. W miejsce glowicy pilotujacej nalezy zamontowac odpowiednia glowice rozwiercajaca | wciagajac
ja po uprzednio wytyczonej trasie rozszerzy¢ odwiert pilotazowy. Bezposrednio za giowica rozwiercajacg nalezy
doczepié odpowiednia rure, ktéra zostanie przeciggnieta przez wykonany przewiert i umieszczona w wyznaczonym
migjscu.

Wykonawca moze zastosowa¢ dowolng technike budowy rurociagéw podziemnych - bez
wykonywania otwartych wykopow liniowych (przecisk lub przewiert)

Zastosowana metoda musi zagwarantowaé wykonanie przewodu grawitacyjnego zgodnie z norma PN-
EN 12889 oraz spetnienie parametrow projektowych (liniowos$é, rzedne, spadki).

5.2. Warunki szczegotowe realizacji robot

Metode bezwykopowa stosowac zgodnie z czescig graficzng opracowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogoine”.
Kontrole i badania przewodéw kanalizacyjnych po zainstalowaniu wykona¢ zgodnie z norma PN-EN 12889.
W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania w zakresie ich jakosci i
wyniki dostarczy¢ Inspektorowi do akceptacii.
Badaniu podlegaja:
« parametry komory startowej (montazowej) oraz docelowej (rewizyjnej),
» ufozenie rury przewodowej (przewodu kanalizacyjnego)
« rzedna i spadek rury przewodowej (przewodu kanalizacyjnego)
» szczelno$é rury przewodowej (przewodu kanalizacyjnego)
« rzedna i spadek rury przeciskowej (ochronnej)
« polgczenia rur — jakos¢ spawow i izolacja rury przeciskowej (ochronnej)
« zabezpieczenie manszetami rury przeciskowej (ochronnej)

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru podano w ST-00.00. ,,\Wymagania ogéine”.Jednostka obmiaru jest 1 metr
wykonanego przecisku (lub przewiertu), kanatu wybudowanego metodg bezwykopowa,

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w w ST-00.00. ,,\WWymagania ogolne”.
Odbioru robot nalezy dokonac z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-
Montazowych. Przedmiotem odbioréw i badan powinny by¢ w szczegolnosci:

+ zgodnos¢ wykonania z rysunkami,



« rzedna i spadek rury przeciskowej

« polaczenia | izolacje przewoddw ochronnych,

« rzedna i spadek rurociagu przewodowego (przewodu kanalizacyjnego),

« szczelnosé rurociagu przewodowego (przewodu kanalizacyjnego)

Odbioru robot rurociagu przewodowego nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o

- PN-EN 12889 - ,Bezwykopowa budowa i badanie przewoddw kanalizacyjnych”,

- PN-EN 1610:2002 - Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych, a takze instrukcje i zalecenia
producenta rur dotyczgce prob i odbiorow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodine wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00. ,,Wymagania ogolne’.
Zgodnie z Dokumentacja nalezy wykonac zakres robot wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST.
Platnos¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot, w oparciu o wyniki pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-EN 12889 - Bezwykopowa budowa i badanie przewoddw kanalizacyjnych.

- PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

- PN-EN 12336:2005(U) Maszyny do drazenia tuneli. Maszyny do drgzenia tarcza, maszyny do
przeciskania, wiertnice $limakowe, urzadzenia do uktadania ptyt oktadzinowych. Wymagania bezpieczenstwa.

- Dyrektywa ramowa 89/392/EWG w sprawie rozwigzan technicznych dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy;

- Dyrektywa ramowa 80/1107/EWG i znowelizowana 88/642/EWG w sprawie ochrony pracownikéw przez
specyficznymi niebezpieczenstwami (otow, azbest, hatas itp.);
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IV ST — 04.00 WYKOPY OTWARTE (UMOCNIENIE, ZASYPANIE | ZAGESZCZENIE).

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru wykopow
(ich umocnienie, zasypanie | zageszczenie).

1.2 Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
obiektow kubaturowych, liniowych i obejmuja wykonanie wykopéw w gruntach nie skalistych kategorii | do V i ich
zasypanie po wykonaniu robot.

1.4 Okreslenia podstawowe

Wykopy liniowe waskoprzestrzenne. Wykopy o szerokosci 0,8-2,5 m o scianach pionowych.

Wykopy jamiste szerokoprzestrzenne. Wykopy o gigbokosci do 4 m, ktérego powierzchnia jest dostosowana
do potrzeb rozwigzan projektowych.

Glebokosé wykopu. Réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych wyznaczonych w osi wykopu.
Wykop plytki. Wykop, ktorego gtebokosc jest mniejsza niz 1 m.

Wykop sredni. Wykop, ktérego giebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki. Wykop, ktorego gteboko$¢ przekracza 3 m.

Bagno. Grunt organiczny nasycony wodg o matej nosnosci charakteryzujgcy sie znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod obcigzeniem.

Ukop. Miejsce pozyskania gruntu do zasypania wykopow potozone w obrebie pasa robot.
Dokop. Miejsce pozyskania gruntu do zasypania potozone poza pasem robot.

Odklad. Miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a niewykorzystanych do budowy.

Umocnienie $cian wykopow. Umocnienie $cian wykopéw zgodne z wymogami przepisow bhp gwarantujace
petne bezpieczenstwo wykonywania robét dostosowane do gtebokosci wykopu i rodzaju gruntu.

Wskaznik zageszczenia gruntu. Wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu okreslona wedtug wzoru:
Is = pd/ pds

gdzie:
pd - gestos¢ objetodciowa szkieletu zaggszczonego gruntu [mg/ma3],
pds.- maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2] stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [7], [mg/m3].
Wskaznik réznoziarnistosci
Wielko$é charakteryzujaca zageszczalno$e gruntow niespoistych okreslona wediug wzoru:
U=de0/d10
gdzie:
d60 - srednica oczek sita, przez kiére przechodzi 60% gruntu [mm],
d10 - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu [mm].

Zasypanie wykopu. Zasypanie wykopu po utozeniu w nim rurociagu, obiektéw oraz pozostatych sieci i urzadzen.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej 8T-00.00. ,Wymagania ogélne” punkt 1.4.



2. MATERIALY (GRUNTY)

Podziat gruntéw na kategorie pod wzgledem trudnoéci ich odspajania okreslajg przecigtne wartosci
gestosci objetosciowej gruntow i materiatéw w stanie naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

3. SPRZET

3.1 Sprzet do robot ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:

¢ do odspajania i wydobywania gruntow:
- koparki,
- fadowarki, itp.,
¢ do jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw;
- spycharki,
- urzgdzenia do hydromechanizacji, itp.,
¢ do transportu mas ziemnych:
- samochody wywrotki,
e do zageszczania gruntu:
- ubijaki,
- piyty wibracyjne,
+ do zabezpieczenia wykopu:
- szalunki, scianki szczelne, itp.

4. TRANSPORT

Do wywozu wykopanej ziemi z wykopu nalezy stosowa¢ samochody samowytadowcze o nacisku na os
do 8 ton.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady prowadzenia robot

Przed rozpoczeciem robot na danym obiekcie, Wykonawca dostarczy do zatwierdzenia Inspektorowi
Nadzoru plan organizacji ruchu drogowego na nieruchomosci w okolicy gdzie bedg realizowane Roboty w
zwigzku z projektowanymi obiektami budowlanymi. Po zatwierdzeniu dokumentéw Wykonawca dokona na ich
podstawie oznakowania i zabezpieczenia miejsca wykonywania Robdt.

Wykonawca przed rozpoczeciem robét dokona ponownej weryfikacji potozenia kabli, instalacji i innych
struktur podziemnych.

W przypadku koniecznosci naruszenia lub przerwania istniejgcych instalacji Wykonawca nie podejmie
zadnych dziatan bez powiadomienia o tym Inspektora Nadzoru i przed ustaleniem odpowiednich poczynan.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za powzigcie wszelkich koniecznych srodkéw w celu ochrony, utrzymania i
tymczasowego dostepu do tego typu ustug z ktérych korzystanie zostato w wyniku robot uniemozliwione.

5.2 Wykopy liniowe

Wykopy nalezy wykonac jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robdt — wykopu (recznie
lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych, ustalen instytucji
uzgadniajacych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywac¢ sposobem recznym.

Jako zasade przyjmuje sie, ze wykopy wykonywane beda o $cianach pionowych z umocnieniem
scian. Sciany moga byé umacniane wypraskami, balami lub gotowymi obudowami szalunkowymi /
obudowa lekka stalowa dla wykopéw o szerokosci 0,65-2,1m i maks. gtebokosci 3,9m; obudowa stupowo
— plytowa z systemem rozpor rolkowych dla wykopow o szerokosci od 2 - 12m i maks. gigbokosci 9m/. W
innych miejscach, po uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru moga by¢ to wykopy przestrzenne z
odpowiednim nachyleniem skarp.

Szeroko$¢ wykopu liniowego uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje sig
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na obudowe. Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem
ustalonym w dokumentasji projektowej lub zgodnie ze wskazaniami Inspektora Nadzoru.



Spod wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2 do 5 cm w gruncie
suchym, a w gruncie nawodnionym okoto 20 cm. Wykopy nalezy wykona¢ bez naruszenia naturalnej struktury
gruntu, Pogtebienie wykopu do projektowanej rzednej nalezy wykona¢ bezposrednio przed utozeniem podsypki.

W trakcie realizacji robdt ziemnych nalezy nad wykopami ustawi¢ tawy celownicze umozliwiajace
odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych dna. tawy nalezy montowac¢ nad
wykopem na wysokosci okoto 1,0 m nad powierzchnia terenu w odstgpach co 30 m. tawy powinny mie¢ wyraznie
i trwate oznakowanie projektowanej osi taw fundamentowych.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujgce sig lub biegnace
rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w
sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Wyijscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwila osiggniecia glebokosci wiekszej
niz 1 m od pozicmu terenu w odlegtosciach nie przekraczajacych 20 m.

Ziemie z wykopow w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasyp wykopéw) nalezy
skladowaé wzdtuz wykopu lub na sktadowiskach tymczasowych zaleznie od stanu zainwestowania terenu.

Wydobywang ziemie na odktad nalezy skladowa¢ wzdtuz krawedzi wykopu w odlegtosci 1m od jego
krawedzi, aby utworzy¢ przejscie wzdluz wykopu. Przejscie to powinno by¢ stale oczyszczane z wyrzucanej
ziemi.

Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktéry nie bedzie uzyty do zasypania powinien by¢
wywieziony przez Wykonawce na odktad.

Wywoz urobku obejmuje transport z miejsca zatadunku do miejsca roztadunku wraz ze wszystkimi
kosztami zdeponowania. W przypadku deponowania tymczasowego obejmuje takze ponowny zatadunek i
powro6t na miejsce zasypania.

Nadmiar urobku nalezy przetransportowa¢ w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru (wywoz
gruntu na odlegtos¢ do 5,0 km)

Wykop liniowy nalezy zasypa¢ z dokladnym ubiciem ziemi warstwami grubosci 10-20 cm. Pozostaty
wykop do poziomu terenu nalezy zasypa¢ warstwami ziemi o grubosci 20-30 cm sposobem rgcznym lub
mechanicznym. Warstwy nalezy zageszczac¢ mechanicznie.

Urobek nie nadajacy sie do wypetnienia wykopu, jak i materiat nadmiernie spulchniony winien byc
przetransportowany do wskazanego miejsca sktadowania. Humus winien zosta¢ ponownie rozscielony w miejscu
wykopania do swojej pierwotne]j glebokosci.

Zaleca sie wykonywanie robot przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

Po ukonczeniu zasypywania wykopu teren nalezy przywréci¢ do stanu pierwotnego. Teren na zewnatrz
projektowanych obiektow budowlanych nalezy zrekultywowac.

W ramach ceny za wykcnanie wykopow Wykonawca, uwzgledniajac obowigzujgce przepisy prawne,
uzyska:

e pozwolenie na sklfadowanie odpadow, w tym postepowanie z masami ziemnymi lub skalnymi jezeli
sg usuwane [ub przemieszczane w zwigzku z realizacjg inwestycji,

e aktualizacje, z wfasciwymi instytucjami, uzgodnien i decyzji, ktore stracily waznosc a byly
podstawa do wydania pozwoler.

Wykonawca winien uwzgledni¢ w cenie za wykonanie wykopéw wszelkie naleznosci z tytutu prawa
wtasnosci, wydobycia, dzierzawy a takze opfaty za sktadowanie odpadow, $mieci i niebezpiecznych odpadow
oraz z tytutu wydobycia kamienia, piasku, zwiru, gliny lub innych materiatow niezbednych do wykonania Robot.

W przypadku odstepstw warunkéw gruntowych okreslonych dla posadowienia nalezy wstrzymac roboty i
poinformowac Inspektora Nadzoru.

Wspétczynnik zageszczenia gruntu Is (zgodnie z BN-77/8931-12) nie powinien by¢ nizszy niz 0,95 dla
warstw wierzchnich (do 1,2 m glebokosci gruntu) i 0,90 dla warstw nizszych (ponizej 1,2 m gtebokosci). Grunt
winien zosta¢ zbadany wg PN-88/B-04481.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Badania i pomiary w czasie wykonywania roboét ziemnych

6.2 Sprawdzenie wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrocic na:
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zapewnienie statecznosci $cian wykopow,

sprawdzenie jakosci umocnienia,

odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
doktadnos¢ wykonania wykopow,

wykonanie i grubo$¢ wykonane] warstwy podsypki i zasypki,
zageszczenie zasypanego wykopu.

6.3 Badania do odbioru robét ziemnych
6.3.1 Wykopy liniowe

Minimalna czestotliwos¢ craz zakres badan i pomiarow:

pomiar szerokosci dna: pomiar taéma, szablonem w odstgpach co 20 m na prostych i co 5 m w
miejscach, ktére budza watpliwosci,

pomiar spadku podiuznego dna: pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 20 m oraz w punktach
watpliwych,

pomiar grubosci podsypki zgodnie z dokumentacja techniczng,

pomiar grubosci obsypki z piasku,

badanie zageszczenia gruntu: wskaznik zageszczenia okreslac dla kazdej utozonej warstwy,

badania wykopow otwartych obejmujg badania materiatéw | elementow obudowy, zabezpieczenia
wykopow przed zalaniem woda z opadéw atmosferycznych, zachowanie warunkow bezpieczenstwa
pracy, a ponadto obejmujg sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

badania podioza naturainego przeprowadza sie dla stwierdzenia czy grunt podioza stanow|
nienaruszalny rodzimy grunt sypki, ma naturalna wilgotnos¢, nie zostat podebrany, jest zgodny z
okreslonymi warunkami w dokumentacji projektowej i odpowiada wymaganiom normy PN-86/B-
02480. W przypadku niezgodnosci z warunkami okreslonymi w dokumentacji projektowe] nalezy
przeprowadzi¢ dodatkowe badania wedtug PN-81/B-03020 rodzaju i stopnia agresywnosci
srodowiska | wprowadzi¢ korekte w dokumentacji projektowej oraz przedstawi¢ do akceptacji
Inzyniera,

badania zasypu sprowadza sie do badania warstwy ochronnej. Badania warstwy ochronnej zasypu
nalezy wykonaé przez pomiar jego grubosci materiatu uzytego do zasypu, skontrolowanie ubicia
ziemi.

Badania nasypu statego sprawdza sie do badania zageszczenia gruntu nasypowego wediug BN-
77/8931-12 i wilgotnosci zageszczonego gruntu.

Badania podioza wzmocnionego przeprowadza sie przez ogledziny zewnetrzne i obmiar, przy czym
grubo$¢ podioza nalezy wykonac w trzech wybranych miejscach badanego odcinka podfoza z doktadnoscig do 1
cm. Badanie to obejmuje ponadto usytuowanie podioza w planie, rzedne podioza i gigbokosc utozenia podioza.

Grubosé obsypki z piasku

Grubos¢ warstwy obsypki nie moze sie rozni¢ o wiecej, niz =5 cm.

Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiednie]j kategorii ruchu.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie wykonywany na zasadach ogélnych. Pomiar ilosci wykopéw liniowych obliczany
bedzie jako iloraz $redniej glebokosci wykopow na danym odcinku, jego diugosci i minimalnej szerokosci
przewidzianej normami.

lloéé zasypki obliczona zostanie jako réznica pomigdzy iloscig wykopow i iloscig podsypki i osypki.

Jednostkg miary przy wykonywaniu wykopdw oraz zasypki jest 1 m3 ustalany przez pomiar geodezyjny
po odhumusowaniu i po wykonaniu wykopu.

Obmiar ilosci wykopow pod obiekty kubaturowe bedzie dokonywany na podstawie wymiarow wykopu
budowlanego.

8. ODBIOR ROBOT
Odbior robot ziemnych bedzie sie odbywaé na zasadach ogélnych, a roboty te bedg traktowane jako

zanikajgce.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00.00. "Wymagania ogéine” pkt. 9.

Cena jednostkowa 1 m° wykopu obejmuije:

prace pomiarowe,
wykonanie wykopu,

transport gruntu w miejsce tymczasowego zhatdowania
przemieszczeniu gruntu bezposrednio w miejsce wbudowania,
wyprofilowanie, skarp zgodnie z Dokumentacja Projektows,
wykonanie wymaganych pomiarow | badan.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

(1
[2]
[3]
(4]
[
[6]

[7]
(8]

9]

[10]

PN-68/B-06050.
BN-83/8836-02.
BN-77/8931-12.
PN-75/B-04481.
PN-B-06050
PN-B-10736:1999

PN-53/B-06584
BN-62/8836-02

BN-62/8836-01

PN-56/S-06024

Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i odbioru.
Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu.

Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociagowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

Rury betocnowe. Budowa kanatu w wykopach.

Roboty ziemne. Wykopy otwarte pod przewody wodociggowe i kanalizacyjne.
Warunki techniczne wykonania.

Roboty ziemne. Wykopy tunelowe dla przewodow wodociggowych |
kanalizacyjnych Warunki techniczne wykenania.

Drogi samochodowe. Wytyczne wykonania robdt ziemnych.

Szczegdtowe wymagania prowadzenia robo6t w zakresie robét ziemnych nawodnionych podaja:
"Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-mentazowych." Ministerstwo Budownictwa | Przemystu
Materiatdw Budowlanych - Arkady, t.I, 1990r.
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V ST — 05.00 BUDOWA SIECI WODOCIAGOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem sieci wodociagowej z przytgczami,

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna ST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu |
wykonywaniu robét opisanych w pkt.1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie roboty montazowe i budowlane zgodnie z pkt.
1.1 ST- 00.00 i przedmiarem robdt, a w szczegolnosci:

Zestawienie elementow projektowane] sieci:

- przewod z rur PVC-U Dn 110%4,2 mm PN 10 - 356,5 m;
- przewod z rur PVC-U Dn 110%4,3 mm PN 10 -7.3m;
- tadma ostrzegawcza z wkladka metalowa -363.8m;
- trojnik redukeyjny zeliwny kolnierzowy Dn 150/100/150 mm - szt. 2;
- trojnik redukeyjny zeliwny kotnierzowy Dn 150/80/150 mm -szt. 1
- trojnik kielichowy PVC-U Dn 110/90/110 mm - szt. 2;
- zasuwa kotnierzowa typu E Dn 150 mm
+ obudowa teleskopowa i skrzynka uliczna do zasuw - 8zt 4;
- zasuwa kolnierzowa typu E Dn 100 mm
+ obudowa teleskopowa i skrzynka uliczna do zasuw - szt. 2
- zasuwa kolierzowa typu E Dn 80 mm
+ obudowa teleskopowa i skrzynka uliczna do zasuw - szt. 3;
- hydrant przeciwpozarowy nadziemny Dn 80

+ tuk kolnierzowy ze stopka Dn 80 - szt. 2;
- hydrant przeciwpozarowy podziemny Dn 80

+ tuk kotnierzowy ze stopka Dn 80 ~ A1
- tuk jednokielichowy 11 st. (Dn 110) - szt. 2;
- kohnierz zeliwny do rur PVC SYSTEM 2000 Dn 150/160 mm - szt 4;
- kohierz zeliwny do rur PVC SYSTEM 2000 Dn 100/110 mm - szt. 2;
- tuleja PVC-U Dn 90 mm z luznym kolnierzem i uszczelka - szt. 2;
- bloki oporowe przy trdjnikach i tukach — typowe (wg rys. nr 6) - szt. 6

Zestawienie elementow projektowanvch przyvlaczy wodociagowych:

- rura cisnieniowa PE 100 PN 10, Dn 40*2,4 (SDR 17) -301,1 m;
- taSma ostrzegawcza z wkladka metalowa =301 T
- elektrokolano z zaciskami montazowymi Dn 40/90st. - szt. 9;

- opaska do nawiercania Dn 110/2” -szt. 11;

- zasuwa do przylgczy domowych z gwintem zewnetrznym 1.1/4”
+ ztacze ISO do rur PE Dn 40

+ obudowa teleskopowa i skrzynka uliczna do zasuw =5zt 113
- wodomierz typu JS 2,5/17 Dn 20 - szl 115
- zawor odcinajgcy kulowy Dn 25 mm =gzt i
- zawOr zwrotny antyskazeniowy EA Dn 25 mm -szt. 11;
- studnia wodomierzowa PEHD Dn 0,5 m -5 112
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1.4. Definicje
Sie¢ wodociggowa - uktad potgczonych przewodow i ich uzbrojenia, przesytajgcych i rozprowadzajacych wode
przeznaczong do spozycia przez ludzi znajdujgcych sig poza budynkami, w granicach od
stacji uzdatniania wody do zestawu wodomierzowego na przytgczu wodociggowym.
Rura wodociagowa - liniowa konstrukcja przeznaczona do dostarczania wody pod cisnieniem
Przewod wodociggowy tranzytowy - przesylowy przewod bez odgatezien, przeznaczony wytacznie do
przesytu wody.
Przewod wodociagowy magistralny - magistrala wodociggowa, przewod z odgatezieniami, przeznaczony do
rozprowadzania wody do przewodow rozdzielczych.
Przew6d wodociagowy rozdzielczy - przewdd przeznaczony do rozprowadzania wody do przytaczy
wodociagowych.
Przylacze wodociagowe - przewdd przeznaczony do doprowadzenia wody do instalacji wodociagowej.
Przeszkody - obiekty, urzadzenia i instalacje wystepujgce na trasie projektowanego systemu wodociagowego.
Uzbrojenie przewodéw wodociagowych - armatura i przyrzady pomiarowe zapewniajgce prawidiowe
dziatanie i eksploatacje sieci wodociggowej.
Armatura sieci wodociagowych - w zaleznosci od przeznaczenia:
e armatura zaporowa - zasuwy, przepustnice, zawory,
armatura odpowietrzajaca - zawory odpowietrzajace, napowietrzajace, odpowietrzajgco-napowietrzajace,
armatura regulujaca - zawory regulacyjne i redukcyjne,
armatura przeciwpozarowa - hydranty,
armatura czerpalna - zdroje uliczne.

Pozostate okreslenia wediug PN-B-01060 oraz zgodne podanymi w ST-00.00. "Wymagania ogolne”
pkt.1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace metody prowadzenia roboét

Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia robot podane sg w Specyfikacji Technicznej ST-00.00.
"Wymagania ogolne” pkt.1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i przechowywania podane sg w ST-00.00.
"Wymagania ogolne” pkt. 2.

Wszystkie elementy skiadowe przewododw sieci wodociggowe] wykonywanych z tworzyw sztucznych
(rury, ksztattki, ztgcza, armatura, uszczelki, kleje) powinny pod wzglgdem jakosci spetnia¢ wymagania podane w
odpowiednich aktach normatywnych i posiada¢ odpowiednie certyfikaty.

Armatura dostarczona na budowe powinna by¢ sprawdzona na szczelno$¢, na korpusie i wewnatrz na
elementach nie powinno by¢ widocznych uszkodzen a catos¢ powinna by¢ sprawna,

Uszczelki powinny mie¢ powierzchnie gtadkie i réwne, bez zadziorow i wypukiosci.

Kleje powinny by¢ dostarczone w szczelnych pojemnikach uniemozliwiajgcych odparowanie lotnych
substancji w nich zawartych.

Na zadanie odbiorcy, producent jest zobowigzany dostarczy¢ swiadectwo dopuszczenia danego
elementu do stosowania w budownictwie, jego pozytywng ocene higieniczng oraz wyniki badan stwierdzajgcych
zgodnos¢ danej partii wyrobow z wymaganiami obowigzujacych norm.

2.2. Rury wodociggowe
2.21. Rury wodociagowe PVC

Rodzaj ksztattek i grubosci écianek rur wodociagowych dla kazdej Srednicy powinny by¢ zgodne ze
standardami PN-C-89222 (Instrukcjg projektowania, montazu i rozmieszczenia rur) z uzyciem normy EN 1401-01 z
uwzglednieniem danych technicznych producentow rur.

Projektowane rurociagi tranzytowe i rozprowadzajgce nalezy wykonac z rur cisnieniowych PVC Dn 110%4,2
mm i Dn 90*4,3 mm PN 10 z polaczeniami kielichowymi uszczelnionymi uszczelkg gumows,

2.3. Armatura
2.3.1. Zasuwy
Na przewodach wodociggowych rozdzielczych i na przytaczach do posesji nalezy instalowac
miekkouszczelniajace zasuwy klinowe z gladkim i wolnym przelotem, wykonane z nastgpujacych materiatow:
e wrzeciono — stal nierdzewna, z walcowanym gwintem,

s uszczelnienie wrzeciona — typu O-ring,
e pokrywa i korpus - zeliwo sferoidalne (minimum GGG 40),
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e klin — zeliwo sferoidalne (minimum GGG 40) pokryte powioka z EPDM,
» pokrycie antykcrozyjne — na zewnatrz i wewnatrz proszek epoksydowy w technologii fluidyzacyjnej.

2.3.2, Hydranty

Hydranty powinny by¢ wykonane z nastepujgcych materiatow:
¢ glowica — zeliwo szare,
wrzeciono — stal nierdzewna, z walcowanym gwintem,
uszczelnienie wrzeciona — typu O-ring,
kolumna — Zeliwo sferoidalne GGG400 lub stal nierdzewna,
zesp6t uruchamiajgey — stal nierdzewna,
cokot — zeliwo sferoidalne GGG400,
pokrycie antykorozyjne — na zewnatrz i wewnatrz proszek epoksydowy w technologii fluidyzacyjne] oraz
na zewnatrz dodatkowo lakier nawierzchniowy odporny na dziatanie promieniowania ultrafioletowego.

2.3 Przechowywanie materiatow

Wszystkie produkty powinny by¢ skfadowane zgodnie z ich przeznaczeniem rozmiarem i gatunkiem, w sposob
zapewniajgcy ich trwalos¢ i fatwy dostep do poszczegdinych grup lub pojedynczych rur. Powierzchnia, na ktorej sg one
skladowane powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wéd opadowych i sciekow.

2.3.1. Rury wodociagowe

Rury z tworzyw sztucznych powinny by¢ magazynowane pod dachem, w pozycji poziomej w pojedynczych
warstwach i wielowarstwowo. Pierwsza warstwa rur powinna zosta¢ ulozona na drewnianych legarach, z
zabezpieczeniem krancowych rur przed przemieszczeniami za pomocg klinéw przymocowanych do legarow. Kielichy
powinny stykac sie z soba.

2.3.2. Kruszywo
Kruszywo nalezy przechowywa¢ na utwardzonym i osuszonym podiozu w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innym rodzajem |ub frakcjg kruszywa.

2.4. Odbioér materiatow na placu budowy

Materiaty nalezy dostarczy¢é na budowe wraz z certyfikatem jakosci, gwarancjg i raportem z dopuszczen
technicznych, atestami i deklaracjg zgodnosci.

Materiaty dostarczane na budowe nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ich kompletnosci i zgodnosci z danymi
otrzymanymi od producenta, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ wizualng inspekcje dostarczonych materiatow. W
przypadku uszkodzen lub watpliwosci, co do ich jakosci, przed zlozeniem, Wykonawca przeprowadzi testy okreslone
przez Inzyniera.

3.  SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoine wymagania dotyczace sprzetu opisane sg w ST-00.00. "Wymagania ogolne” pkt.3.

3.2. Sprzet niezbedny do prowadzenia robot
- dz2wig jezdny,
- koparka ¢ poj. tyzki 0,25 - 0,60 m3,
- kotowe lub ggsienicowe spychacze,
- sprzet do zageszczania gruntu,
- reczna wyciagarka,
- mechaniczna wciggarka,
- ciezaréwka skrzyniowa,
- samochod samowyladowczy,
- cysterna do wody.

4, TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu opisane sg. w $T-00.00. "Wymagania ogdine” pkt.4.

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania takich srodkéw transportu, aby zabezpieczyC transportowane
materiaty przed zniszczeniem | uszkodzeniem. Materiaty do celdéw konstrukcyjnych powinny by¢ przewozone zgodnie z
regutami dotyczacymi ruchu drogowego i zasadami bezpieczenstwa. Rodzaj i ilo$¢ srodkow transportu powinna
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zapewni¢ prowadzenie prac zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej, ST i zaleceniami
Inzyniera oraz zgodnie z terminem ostatecznym podanym w Kontrakcie.

Transportowane materialy powinny leze¢ réwno i by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sig podczas
transportu. Rury nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej.

Pierwsza warstwa rur kielichowych powinna by¢ utozona na drewnianych podkiadach, zaklinowana na
brzegach.

Przy utozeniu rur wielowarstwowym, gorna warstwa nie moze by¢ utozona wyzej nad sciang pojazdu niz 1/3
srednicy rury. Poszczegdine warstwy rur powinny by¢ oddzielone od siebie wysciotkg w miejscach kontaktu. Pojazdy
transportujgce rury powinny mie¢ powierzchnie gladka, bez gwozdzi i innych ostrych powierzchni. Rury powinny byc
chronione przed wplywem temperatur powyzej 30°C i promieniowaniem stonecznym. Kruszywa mogg by¢ przewozone
dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy ich przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot opisane sg w ST-00.00. "Wymagania ogoine’, pkt.5.

5.2. Roboty przygotowawcze

5.2.1. Wytyczenie trasy i punktow gtéwnych

Podstawy do wytyczenia wodociagu okreslone sg w ST 01.00.

Wytyczenie osi kanatu z oznaczeniem polozenia przy uzyciu osiowych tyczek z gwozdziem (wbijanych). Po
wbiciu tyczek Wykonawca powinien zamocowac z jednej badz z dwoch stron tyczki (Swiadkow), zeby umozliwic
odtworzenie osi kanatu po rozpoczeciu robét ziemnych. Wytyczenie kanafu powinny wykonac sluzby geodezyjne
Wykonawcy. Wykonawca powinien zamocowac stale repery, a w przypadku nieodpowiedniej ich jakosci wymieni¢ na
tymczasowe o rzednych sprawdzonych przez stuzby geodezyjne.

W miejscach gdzie wystepuje niebezpieczenstwo wypadku roboty konstrukcyjne powinny zosta¢ odgrodzone
od strony ruchu ulicznego a w nocy dodatkowo o$wietione (zgodnie z zasadami bezpieczenstwa i zasadami ruchu
drogowego).

5.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne w migjscach skrzyzowan z urzadzeniami podziemnymi powinny by¢ prowadzone recznie, poza
tymi miejscami - mechanicznie zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz ST 02.00.

5.4. Przygotowanie podioza (podsypki) - stabilizacja podioza

Podloze nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa z uwzglednieniem rodzaju gruntu. W przypadku
wystepowania piasku suchego, gruntu zwirowo-piaskowego | piaskowo-gliniastege podioze stanowi grunt naturalny z
nienaruszong strukturg dna wykopu. W gruntach nawodnionych (osuszanych w trakcie robot) podioze nalezy wykonac z
warstwy pokruszonego kamienia lub zwiru z piaskiem o grubosci 15 do 25 cm. Nalezy rowniez zatozyc filtry osuszajgce.
W przypadku, gdy dno kanatu lezy ponizej lustra wody gruntowej, poziom wody nalezy obnizyé w sposob opisany w
Dokumentacji Projektowej.

Na gruntach gliniastych lub utwardzonych itach Wykonawca powinien wykonac¢ podsypkg ziozong z kruszywa,
zwiru | kruszonych kamieni o grubosci od 15 do 20 cm. Kanaly o $rednicy powyze] 0,50 mm na odwodnionym
betonowym fundamencie nalezy wykonywac zgodnie z D.T. lub Specyfikacjg Techniczna.

Utwardzenie gruntu zgodne z D.T. i S.T.

5.5. Roboty montazowe

55.1. Spadkii gteboko$¢é posadowienia.

Spadki i glebokos¢ posadowienia kanatéw powinna by¢ zgodna z D.T. przy zmianie dla kazdej z sekcji Kanaty
montowa¢ od nizszych rzednych do wyzszych, w odcinkach co 6 lub 12 m. Poziomowanie spadkdw rur przez
podkladanie kawatkéw drewna, kamieni lub gruzu jest nie do przyjecia. Zadane zageszczenie podsypki ma by¢ na calej
diugosci rur i wyprofilowane dla kata podparcia 90 stopni. Glebokos¢ posadowienia ma by¢ zgodna z D.T.

5.5.2. Kanaty rurowe

Przed zakonczeniem dnia pracy lub przed opuszczeniem placu budowy zakoriczenia rur majg byc
zabezpieczone przed zamuleniem. Bose korice zamontowanych rur majg by¢ zabezpieczone korkami.



Kazda z ulozonych rur po sprawdzeniu spadku nalezy unieruchomi¢ poprzez zasypanie piaskiem i jego
zageszczenie w potowie dtugosci rury, co ma zagwarantowac jej unieruchomienie, az do wykonania potaczenia nalezy
zalozyé metalowg tasme ostrzegawcza 30cm powyzej rurociagu. Rury nalezy uklada¢ w temperaturze powyzej 0°C.

55.3. Zabezpieczenie przed woda gruntowa

Montaz i zabezpieczenie potaczen przed woda gruntowa musi by¢ prowadzone $cisle zgodnie z instrukcjg
producenta.

5.5.4. Test szczelnosci

Przed zasypaniem wykopu Wykonawca powinien przeprowadzi¢ test szczelnosci kanalow na przenikanie wody
przy okreslonym cisnieniu wody we wewnatrz rury, na odcinkach od 50 m do 300 m. Nie nalezy zasypywac zarowno
potgczen rur jak i miejsc wigczenia do studni. Wszystkie otwory /wraz z przytaczami i podigczong armatura/ w badanym
odcinku muszg by¢ zakorkowane i dodatkowo zabezpieczone na czas prob. Komory sg rowniez przedmiotem badan
podczas prob cisnieniowych rurociagéw. Elementy zamykajgce (na czas prowadzenia prob) badane kanaly nalezy
wyposazy¢ we wcinki z zaworami do:

- wypeinienia rury wodg

- odprowadzenia wody z rury po prébie,
- odpowietrzenia rury

- przylaczenia urzadzen pomiarowych.

Wode do rury nalezy wprowadzac grawitacyjnie, odpowietrzenie prowadzi¢ przez najwyzszy jej punkt. Wode do
rury (poddawanej probie) nalezy wprowadzac nie krocej niz 1 godzine, celem zapewnienia spokojnego naptywu wody i
odpowietrzenia rury.

5.5.5. Zasypywanie wykopow i zagegszczanie

Zasypywanie rur w wykopach mozna rozpocza¢ po uzyskaniu pozytywnych rezultatow testow szczelnosci.

Zasypywanie nalezy prowadzi¢ warstwami piasku o grubosci 20cm, po obu stronach kanatu, nalezy go
wyrownac i zagesci¢. Wskaznik zageszczenia powinien wynosi¢ minimum 85% w skali Proctora.

Rodzaj gruntu do zasypania wykopu nalezy uzgodnic z Inzynierem.

5.6. Roboty montazowe (przejscia) przy przej$ciach kanatami rurowymi pod
przeszkodami i w miejscach kolizji z instalacjami
56.1. Kolizje z istniejacymi liniami i kablami elektrycznymi.

W miejscach kolizji roboty nalezy prowadzi¢ w porozumieniu z Urzedem Energetycznym po, jesli to konieczne,
odigczeniu zasilania. Na istniejgce kable energetyczne nalezy zalozy¢ rury oslonowe o $rednicy 110mm, diugosci
1m+szeroko$¢ wykopu.. W miegjscach kolizji z liniami napowietrznymi roboty nalezy prowadzi¢ w odlegtosci 2m od

stupdw.

5.6.2. Kolizje z istniejacymi kablami telekomunikacyjnymi

Istniejace kable telekomunikacyjne nalezy zabezpieczy¢ podwajnymi rurami ostonowymi o $rednicy 80mm i
diugosci 1m + szerokos¢ wykopu.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci
Ogobine wymagania dotyczace kontroli jakosci opisane sa w ST-00.00. "Wymagania ogoéine”. pkt.6.
6.2. Kontrola, pomiary i testy

6.2.1.Testy przed rozpoczeciem rohot

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ testy materiatéw betonu, zapraw, podkiadow |
obsypek oraz ustali¢ konieczny laboratoryjny skiad mieszaniny.



6.2.2. Kontrola, pomiary i testy podczas roboét

Kontrole jakosci robot nalezy przeprowadzic w obecnoéci przedstawicieli PGK. Roboty muszg uzyskac
zatwierdzenia powyzszej instytucji.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ stalg i systematyczna kontrolg prowadzonych prac w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w ST i uzgedniong z Inzynierem.

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych celownikéw w odniesieniu do podanych statych punktow

wysokosciowych z dokfadnoscig do 1em,

- sprawdzenie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg,

- sprawdzenie i pomiar szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podsypki,

- sprawdzenie odchytek osi kolektora,

- kontrola zgodnoséci z Dokumentacjg Projektowa pod wzgledem montazu rur i studni,

- kontrola cdchytek spadkdw kolektora,

- kontrola poprawnosci utozenia rur, z wykorzystaniem aparatu,

- kontrola prawidtowosci wodoszczelnosci rur,

- kontrola na infiltracje,

- sprawdzenie wspolczynnika zageszczenia wszystkich warstw zasypki,

- kontrola wspétrzednych fundamentéw studzienek,

- sprawdzenie zabezpieczenia antykorozyjnego,

6.2.3. Dopuszczalna tolerancja i wymagania:

- odchytka w odlegto$ci pomigdzy krawedzia dna wykopu a osig wykopu w projekcie nie moze by¢
wieksza niz £ 5 cm,

- odchytka wymiarow w rzucie nie moze przekroczy¢ 0,1 m,

- odchytka grubosci warstwy podfoza nie moze przekroczy¢ + 3 cm,

- odchytka szerokosci warstwy podfoza nie moze £ 5 cm,

- odchytka kolektora rurowego w planie, odchytka odlegtosci pomiedzy osig utozonego kolektora a osig
rury okreslonej na celowniku nie moze przekroczyc + 5,

- odchytka spadku utozonego kolektora od okreslonego w dokumentacji nie moze przekroczy¢ 5%
projektowanego spadku (odchytka w dét) i 10% (odchytka w gore),

- wspotczynnik zageszczenia zasypki wykopu okreslony w trzech miejscach na dtugo$ci rownej 100m
powinien odpowiada¢ warunkom okreslonym w pkt. 5.5.5.

- rzedne kratek i pokryw studni nalezy wykona¢ z dokiadnoscig do £ 5 mm

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne wymagania dotyczace odbioru roboét

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podane sg w Specyfikacji Technicznej ST-00.00. "Wymagania
ogodlne” pkt. 8.

Roboty uwaza sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i zaleceniami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i testy z uwzglednieniem tolerancji zgodnie z pkt.6 daty wyniki pozytywne.

7.2. Odbiodr robot zanikajacych

Przedmiotem odbioru robét zanikajgcych sa:

- rocboty montazowe przy wykonywaniu rur,

- wykonane komory,

- stwierdzenie wodoszczelnosci,

- zasypanie i zageszczenie wykopu,

Odbidr robét zanikajacych powinien odbyé sie w czasie umozliwiajgcym dokonanie poprawek bez opdzniania
ogdlnego postepu robot. Diugosci odcinka robot ziemnych zgtaszana do odbioru nie powinna by¢ mniejsza niz 50m.

7.3. Warunkowy techniczny odbior robot

Jest to techniczny odbidr catej linii po zakonczeniu prac, przed oddaniem do eksploatacji. Diugo$ci testowanych
odcinkéw linii nie sg okreslone.

Niezbgdne dokumenty:

- wszystkie dokumenty dotyczace czesciowych odbioréw ( pkt. 8.1.)

- raporty ze wszystkich czesciowych odbioréw technicznych

- dwie kopie inwentaryzacji geodezyjnej linii i konstrukcji na podktadach wykonane przez uprawnionych

geodetow,

- odbidr techniczny Przedsigbiorstwa Wodociggowego,

- aktualna Dokumentacja Powykonawcza,

- raporty z odbioréw robot zanikajacych,
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8. PRZEPISY ZWIAZANE

8.1. Normy

BN-86/8971-08
PN-98/H-74086
PN-H-74051:1894
BN-83/8971-06.02
BN-83/8871-06.01
BN-83/8971-06.00
PN-H-74051 -1:1994
PN-H-74051-2:1994

Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.

Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych.

Wiazy kanatowe. Ogoine wymagania i badania.

Rury bezci$nieniowe. Rury betonowe i zelbetowe

Rury bezcisnieniowe. Kielichowe rury betonowe i zelbetowe typu "Wipro"
Rury i ksztattki bezcisnieniowe. Ogéine wymagania i badania.

Wiazy kanatowe. Klasa A.

Wiazy kanatowe. Klasa B 125, C 250.

PN-87/B-01060
PN-92/B-10729
PN-87/B-10700
PN-93/H-74124

PN-85/B-01700
PN-68/B-06050

BN-83/8836-02
BN-62/638-03

PN-88/B-06250
PN-80/B-14501
PN-88/B-32250
PN-79/B-06711
PN-87/B-01100
PN-86/B-06712

PN-B-19701:1997

PN-86/B-01802
PN-80/B-01800
PN-81/C-89200
BN-85/6753-02
BN-78/6354-12
PN-98/B-12040
PN-90/B-04615
PN-74/B-24620
PN-98/B-24622
PN-98/B-12037
PN-81/B-10725
PN-76/C-89202

PN-B-02863:1997

BN-81/9192-05
PN-86/B-09700
PN-74/C-89204

Sie¢ wodociggowa zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia.
Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia, Terminologia.
Zwienczenia studzienek i wpustdw kanalizacyjnych montowane w nawierzchniach
uzytkowanych przez pojazdy i pieszych. Zasady konstrukcji, badanie typu i znakowanie.
Wodociagi i kanalizacje. Urzadzenia i sie¢ zewnetrzna. Oznaczenia graficzne.
Roboty ziemne budeowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonu. Wymagania techniczne.

Beton zwykly.

Zaprawy budowlane zwykie.

Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.

Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy | okreslenia.

Kruszywa mineralne do betonu.

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci.
Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie.. Konstrukcje betonowe i zelbetowe.
Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe.
Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary.

Kity budowlane trwale plastyczne, olejowy i poliestyrenowy.

Rury drenarskie z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

Ceramiczne rurki drenarskie.

Papy asfaltowe i smotowe. Metody badan.

Lepik asfaltowy stosowany na zimno.

Roztwor asfaltowy do gruntowania.

Cegla kanalizacyjna.

Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.

Ksztaltki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu do rur cisnieniowych
Przeciwpozarowe zaopatrzenie wodne. Sie¢ wodociggowa przeciwpozarowa

Bloki oporowe. Wymiary | warunki stosowania

Tablice orientacyjne do cznaczania uzbrojenia na przewodach wodociggowych.
Rury cisnieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu . Wymagania i badania”

8.2. Inne dokumenty

1.

2,

3.

~No

Instrukcja projektowania, wykonania i odbioru instalacji rurociagowych z nieplastyfikowanego polichlorku winylu i
polietylenu. Zewnetrzne sieci kanalizacyjne z rur PE.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-moentazowych. Tom Il. Instalacje sanitarne i przemystowe.
ARKADY -1987r.

Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych i Leénictwa z dnia 20.12.1996 w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac obiekty budowlane gospodarki wodnej i ich usytuowanie (Dz.U.
nr 21/97 poz.111)

Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 30.09.1980 w sprawie ochrony $rodowiska przed odpadami i innymi
zanieczyszczania oraz utrzymania czystosci w miastach i wsiach (Dz. U. nr 24/80 poz. 91)

Wymagania BHP w projektowaniu, rozruchu i eksploatacji obiektow i urzadzert wodno-$ciekowych w gospodarce
komunalnej. Wydawnictwo Centrum Techniki Budownictwa Komunalnego w Warszawie.

Ocena higieniczna W/217/92 z dnia 31.03.1992 wydane przez PZH w Warszawie

Warunki techniczne wykonania i cdbioru robét budowlano-montazowych tom 1, Budownictwo ogélne Arkady 1889



VI ST — 06.00. MURKI OPOROWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonywaniem murkow oporowych.

1.2 Zakres stosowania ST

Zakres stosowania niniejszej ST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w ST-00.00 "Wymagania ogéine"
pkt 1.2.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwiazanych z budowa
murkow oporowych przeznaczonych do podtrzymania nasypow i przekazania parcia gruntu na podfoze.

1.4 Okreslenia podstawowe

Mur oporowy - budowla utrzymujaca w stanie statecznosci uskok naziomu gruntéw rodzimych lub
nasypowych albo innych materiatéw rozdrobnionych.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.00. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania podano w ST-00.00
,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2 Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu muroéw oporowych, objetymi niniejszg ST, sa:
- zaprawa cementowa,
- elementy deskowania konstrukcji betonowych,
- beton i jego skiadniki,
- materiaty do szczelin dylatacyjnych,
- materialy izolacyjne,
- wglebienia do 20 mm, o rozmiarach nie przekraczajgcych 20 % powierzchni,
- szczerby oraz uszkodzenia krawedzi i narozy o gtgbokosci do 10 mm, przy fgcznej dtugosci uszkodzen nie
wiecej niz 10 % diugosci kazdej krawedzi.
Kamien tamany nalezy sktadowa¢ w warunkach zabezpieczajgcych przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem poszczegolnych jego rodzajow.

2.3 Zaprawa cementowa

Do zapraw nalezy stosowaé cement powszechnego uzytku wg normy PN-B-19701 [28], piasek wg PN-B-
06711 [16] i wode wg PN-B-32250 [34].

2.4 Elementy deskowania konstrukcji betonowych

Deskowanie powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w PN-B-06251 [13]. Deskowanie nalezy
wykonaé z materiatéw odpowiadajgcych nastepujgcym normom:
— drewno iglaste tartaczne do robot ciesielskich wg PN-D-95017 [35],
— tarcica iglasta do robét ciesielskich wg PN-B-06251 [13] i PN-D-96000 [36],
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— tarcica iglasta do drobnych elementow jak kliny, klocki itp. wg PN-D-96002 [37],
— gwozdzie wg BN-87/5028-12 [46],
— &ruby, wkrety do drewna i podktadki do $rub wg PN-M-82121 [41], PN-M-82503 [42], PN-M 82505 [43] i PN-
M-82010[40],
— plyty piléniowe z drewna wg BN-69/7122-11 [53].
Dopuszcza sie wykonanie deskowan z innych materiatéw, pod warunkiem akceptacji Inspektora
Nadzoru.

2.5 Beton i jego sktadniki

Do muréw oporowych betonowych nalezy stosowaé beton zwykly wg PN-B-06250 [12]. W przypadkach
technicznie uzasadnionych, zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, mozna stosowac beton
hydrotechniczny wg BN-62/6738-07 [49].

Do betonu powinien by¢ stosowany cement powszechnego uzytku, wg PN-B-19701 [28].

Kruszywo do betonu (piasek, zwir, grys, mieszanka z kruszywa naturainego sortowanego, kruszywo
famane) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250 [12] i PN-B-06712 [17].

Woda powinna by¢ ,odmiany 1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [34].

Dodatki mineralne i domieszki chemiczne powinny byé stosowane jesli przewiduje to dokumentacja
projektowa i ST. Dodatki i domieszki powinny odpowiada¢ PN-B-06250 [12] .

Projektowanie sktadu betonu i jego wykonanie powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250 [12].

Klasa betonu, jesli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, powinna by¢ dla muréw oporowych z betonu
zwykiego: B 10,

2.6 Materialy do szczelin dylatacyjnych

Szczeliny dylatacyjne powinny by¢ wypeinione materialem uszczelniajgcym zgodnym z dokumentacja
projektowg i ST, posiadajacym aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke.

2.7 Materialy izolacyjne

Do izolacji muréw oporovsych mozna stosowac nastepujgce materiaty:

a) lepik asfaltowy stosowany na zimno wg PN-B-24620 [29],

b) roztwér asfaltowy do gruntowania powierzchni $cian przed utozeniem wiasciwej powtoki izolacyjnej wg

PN-B-24622 [30],

c) lepik asfaltowy z wypetniaczami stosowany na gorgco wg PN-B-24625 [31],

d) asfaltowa emulsje kationowg do gruntowania powierzchni wg BN-71/6771-02 [54],

e) emulsje asfaltowa wg BN-82/6753-01 [53],

f) kit asfaltowy uszczelniajacy wg PN-B-30175 [33],

g) pape asfaltowg na tekturze budowlanej wg PN-B-27617 [32],

h) pape asfaltowa na widkninie przyszywanej wg BN-87/6751-04 [52],

i) inne materialy izolacyjne posiadajace aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke.
Zastosowane materialy izolacyjne musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera projektu.

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczgce sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano S$T-00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonania muréw oporowych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania muru oporowego powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzgtu:
- koparek,
- betoniarek,
- zageszczarek plytowych wibracyjnych,
- ubijakéw recznych i mechanicznych,
- f{adowarek.
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4. TRANSPORT

5.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2 Transport materiatow

4.2.1. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.2. Transport cementu
Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [48].

4.2.3. Transport mieszanki betonowej
Transport mieszanki betonowej powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [12] i ST.

4.2.4, Transport drewna i elementéw deskowania

Drewno i elementy deskowania mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami, a elementy metalowe w warunkach zabezpieczajacych je przed
korozja.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonywania robo6t podano w $T-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2 Zasady wykonywania muréw oporowych

Mury oporowe nalezy wykonac zgodnie z dokumentacja projektowg i ST.
Jesli w dokumentacji projektowej podano zbyt mato ustalen dotyczacych wykonania muru oporowege lub
pewnych jego elementéw, to w ST powinny by¢ zawarte nastgpujace warunki:
— mur oporowy nalezy wykona¢ zgodnie z ustaleniami BN-76/8847-01 [57] w zakresie wymagan | badan przy
odbiorze oraz PN-B-03010 [5] w zakresie obliczen statycznych i projektowania.
— Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ do akceptacji Inspektorowi Nadzoru szczegdtowe rozwigzania
projektowe z wymaganiami odbioru robét dla brakujgcych w dokumentacji projektowej elementow muru

oporowego.
5.3 Wykopy fundamentowe

Jesli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, wykopy pod mur oporowy mogg by¢ wykonane recznie
lub mechanicznie. Dopuszcza sie wykonanie wykopu recznie do gtebokosci nie wigkszej niz 2 m.

Wykonanie wykopu ponizej wod gruntowych bez odwodnienia wglebnego jest dopuszczalne tylko do
glebokosci 1 m ponizej poziomu piezometrycznego wéd gruntowych. W gruntach osuwajgcych sie nalezy
wykonywa¢ wykop ze skarpg zapewniajgcg stateczno$¢ lub stosowac inne metody zabezpieczenia wykopu,
zaakceptowane przez Inzyniera projektu.

Roboty ziemne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06050 [11].

Goérna warstwa gruntu w dole fundamentowym powinna pozostac o strukturze nienaruszonej.

Dopuszczalne odchytki wymiarow wykopu wynoszg,

- wplanie+10cmi-5cm,
- rzedne dna wykopu = 5 cm.

Nadmiar gruntu z wykopu nalezy rozplantowa¢ w poblizu migjsca budowy.

Na kazdg warstwe kamienia powinna by¢ natozona warstwa zaprawy cementowej w taki sposob,
aby w murze nie bylo miejsc niezapetnionych zaprawa, wyglad zewnetrzny muru powinien by¢ jednality. Mury z
kamienia powinny byé wykonane tak, aby ich powierzchnie licowe byly zblizone do ptaszczyzn pionowych i
poziomych, a krawedzie ich przeciecia byty w przyblizeniu liniami prostymi.



5.4 Wykonanie deskowania dla muru oporowego betonowego

Deskowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [13).
Deskowanie powinno zapewni¢ sztywnos¢ i niezmiennos¢ ukladu oraz bezpieczenstwo konstrukgji.
Deskowanie powinno by¢ skonstruowane w sposéb umozliwiajgcy tatwy jego montaz i demontaz.
Przed wypetnieniem masg betonowa, deskowanie powinno by¢ sprawdzone, aby wykluczy¢ wyciek
zaprawy i mozliwos¢ znieksztatcen lub odchylen w wymiarach betonowej konstrukciji. Deskowania
nieimpregnowane przed wypetnieniem ich masa betonowa powinny by¢ obficie zlewane woda.

5.5 Wykonanie muru oporowego z betonu

Mury oporowe z betonu powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST oraz
odpowiadac¢ wymaganiom:

— PN-B-06250 [|2] w zakresie wytrzymalosci, nasiakliwosci i odpornosci na dziatanie mrozu,

— PN-B-06251 [13] i PN-B-06250 [12] w zakresie skiadu betonu, mieszania, zageszczania, dojrzewania,
pielggnaciji i transportu.
Sposob wykonania przerwy roboczej powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-03010 [5]. Przerwa
robocza powinna przebiega¢ poziomo na catej dtugosci elementu.

5.6 Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-03010 [5].

Szczelina dylatacyjna powinna przecina¢ mur oporowy od korony do spodu fundamentu.

Jesli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to szeroko$é szczeliny dylatacyjnej powinna
wynosi¢ od 10 do 20 mm, a odlegio$¢ miedzy szczelinami nie powinna przekracza¢ wartosci: 1. mury oporowe z
beton u:

— naslonecznione 5 m
— nienastonecznione 10 m
Wypetnienie szczelin dylatacyjnych powinno by¢ wykonane materiatami podanymi w punkcie 2.9,

5.7 lzolacja muréw oporowych

Izolacje nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowg i ST. Izolacje wykonuje sie na
powierzchni muru od strony gruntu lub materiatu zasypowego.

Kazda warstwa izolacji powinna tworzy¢ jednolitg, ciggta powioke przylegajgcg do powierzchni
sciany lub do uprzednio utozonej warstwy izolacji. Wystepowanie ziuszczen, spekan, pecherzy itp. wad oraz
stosowanie uszkodzonych materiatow rolowych jest niedopuszczalne. Warstwa izolacji powinna by¢ chroniona od
uszkodzen mechanicznych.

Materialy i sposob wykonania izolacji musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera projektu.

5.8 Zasypywanie wykopu

Zasypywanie wykopu nalezy wykonywac¢ warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej metody
zageszczania gruntu, ktéra to grubos¢ nie powinna przekraczaé:
- przy zageszczaniu recznym i watowaniu - 20 cm,
- przy zaggszczaniu ubijakami mechanicznymi lub wibratorami - 40 cm,
- przy stosowaniu cigzkich wibratoréw lub ubijarek ptytowych - 60 cm.
Zageszczanie gruntu przy zasypywaniu urzadzen lub warstw odwadniajgcych powinno odbywaé sie
recznie do wysokosci okoto 30 cm powyzej urzgdzenia lub warstwy odwadniajacej.

5.9 Dopuszczalne tolerancje wykonania muru oporowego

Dopuszcza sie nastgpujgce odchylenia wymiaréw w stosunku do podanych w dokumentacji

projektowe;;

a) rzednych wierzchu sciany + 20 mm,
b) rzednych spodu + 50 nim,
c) w przekroju poprzecznym + 20 mm,

d) odchylenie krawedzi od linii prostej nie wiecej niz 10 mm/m i nie wiecej niz 20 mm na calej dtugosci,
e) zwichrowanie i skrzywienie powierzchni (odchylenie od ptaszczyzny lub zafozonego szablonu) nie wiecej
niz 10 mm/m i nie wigcej niz 20 mm na catej powierzchni muru.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogoine zasady kontroli jakosci robét podano w $T-00.00 ,\Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2 Kontrola robét betonowych

W czasie wykonywania robét nalezy przeprowadza¢ systematyczng kontrolg skiadnikow mieszanki

betonowej | wykonanege betonu wg PN-B-06250 [12], zgodnie z tablicg 2.
Kontrola zbrojenia polega na sprawdzeniu $rednic, ilosci i rozmieszczenia zbrojenia w porownaniu z
dokumentacjg projektowa oraz z wymaganiami PN-B-06251 [13].

Tablica 2. Zestawienie wymaganych badan betonu w czasie budowy wedtug PN-B-06250 [12]

Lp.

Rodzaj badania

Metoda badania wg

Termin lub czestos¢ badania

1

Badania skiadnikéw betonu

1.1. Badanie cementu - czasu
wigzania - zmiany objetosci -

cbecnosci grudek

PN-EN 196-3 [44] PN-EN
196-3 [44] PN-EN 196-6 [45]

bezposrednio przed uzyciem
kazdej dostarczonej partii

1.2. Badanie kruszywa - skiadu
ziarowego - ksztattu ziar. -
zawartosci pytow mineralnych
zawartosci zanieczyszczen
obcych- wilgotnosci

PN-B-06714-15[20] PN-B-
06714-16[21] PN-B-06714-
13[19)

PN-B-06714-12[18] PN-B-
06714-18[22]

kazdej dostarczonej partii
bezposrednio przed uzyciem

1.3. Badanie wody

PN-B-32250 [34]

przy rozpoczeciu robot oraz w
przypadku stwierdzenia
zanieczyszczen

wytrzymatosci na
sciskanie na probkach

2 |Badania mieszanki betonowej | PN-B-06250[12] przy rozpoczeciu robét
urabialnosci konsystencji przy proj. recepty i 2 razy na
-zawartosci powietrza w zmiane robocza,
mieszance betonowej przy ustalaniu recepty oraz 2 razy

na zmiane robocza,

3 |Badania betonu 3.1. Badanie PN-B-06250[12] przy ustalaniu recepty oraz po

wykonaniu kazdej partii betonu

3.2. Badania nieniszczgce
betonu w konstrukgiji

PN-B-06261 [14] PN-B-
06262[15]

w przypadkach technicznie
uzasadnionych

3.3. Badanie nasigkliwosci

PN-B-06250 [12]

przy ustalaniu recepty, 3 razy w
czasie wykonywania konstrukciji
ale nie rzadziej niz raz na 5000

m® betonu

3.4. Badanie odpornosci na
dziatanie mrozu

PN-B-06250[12]

przy ustalaniu recepty, 2 razy w
czasie wykonywania konstrukgji
ale nie rzadziej niz raz na 5000
m® betonu

3.5. Badanie
przepuszczalnosci wody

PN-B-06250 [12]

przy ustalaniu recepty, 3 razy w
czasie wykonywania konstrukgji,
ale nie rzadziej niz raz na 5000
m® betonu
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6.3 Kontrola szczelin dylatacyjnych

Szczeliny dylatacyjne nalezy sprawdzaé przez ogledziny oraz pomiar i poréwnanie z tolerancjami
podanymi w punkcie 5.7, dotyczacymi szerokosci szczeliny {od 10 do 20 mm) i maksymalnych rozstawow
szczelin dylatacyjnych.

6.4 Kontrola izolacji muru oporowego

Izolacja przeciw wilgotnosciowa powinna by¢ sprawdzona przez oglgdziny i by¢ zgodna z wymaganiami
punktu 5.8.

6.5 Kontrola prawidlowosci zasypywania wykopu muru oporowego

Sprawdzenie prawidtowosci zasypania przestrzeni za murem oporowym nalezy przeprowadzac
systematycznie w czasie wykonywania robot w zgodnosci z wymaganiami punktu 5.8.

6.6 Ocena wynikow badan

Wszystkie materialy musza spetnia¢ wymagania pocdane w punkcie 2.
Wszystkie elementy robdt, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien ST powinny zostac rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
Ogélne zasady obmiaru Robot podano w §T-00.00 "Wymagania ogéine" pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru Roboét podano w ST-00.00 "Wymagania ogolne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00 "Wymagania ogéine” pkt. 9.
Platnosci bedg wykonywane zgodnie z przyjetym przez obie zainteresowane strony harmonogramem.

Cena 1 m’> murku oporowego:

— przemieszczenie mieszanki do miejsca utozenia,
— ulozenie mieszanki betonowej w deskowaniu;
— zageszczenie ,wyrownanie;

— pielegnacja utozonego betonu,




VIl ST — 07.00. NAPRAWA ELEMENTOW DROG.
ST — 07.01. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI KAMIENNE..

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania szczegblowa dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki kamiennej.
1.2 Zakres stosowania ST

Zakres stosowania ninigjszej ST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w ST-00.00." Wymagania
ogolne" pkt 1.2.
1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni kostkowych - z kostki kamiennej grub. 8cm w ramach opisanych w pkt. 1.1
niniejszej ST.

1.4 Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia bezpylna i dostatecznie réwna, przystosowana do
szybkiego ruchu samochodowego.

Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktérej warstwa scieralna jest wykonana z kostek kamiennych.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-00.00. ,Wymagania ogoine" pkt 1.4.

1.2 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczgce robét podano w ST-00.00. Wymagania ogdine™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00.00.
.Wymagania ogolne" pkt 2.
2.2 Kamienna kostka drogowa

2.2.1. Klasyfikacja

Kamienna kostka drogowa wg PN-B-11100 [8] jest stosowana do budowy nawierzchni z kostki
kamiennej wg PN-S-06100 [11].

2.2.2. Wymagania

Surowcem do wyrobu kostki kamiennej sg skaty magmowe, osadowe i przeobrazone. Wymagang
fizyczne i wytrzymatosciowe przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne i wytrzymatosciowe dla kostki kamienne;j

Lp. Cechy fizyczne i Klasa Badania wedlug
wytrzymatosciowe 1
Whytrzymato$¢ na sciskanie w stanie PN-B-04110
1 - . ek 160 3]
powietrznc-suchym, MPa. nie mnigj niz
. n PN-B-04111
2 Scieralno$é na tarczy Boehmego, 02 4]

w centymetrach, nie wiecej niz
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Wytrzymatos¢ na uderzenie
3 (zwiezlose), liczba uderzen, nie mniej 12 PN-B-04115 [5]
niz
4 Nasigkliwos¢ woda, w %, nie wiecej niz 0,5 PN-B-04101 [1]
nie
5 Odpornos¢ na zamrazanie bada PN-B-04102[2]
sie

2.3 Krawezniki

Krawezniki betonowe uliczne i drogowe stosowane do obramowania nawierzchni kostkowych,
powinny odpowiada¢ wymaganiom wg BN-80/6775-03/04 [17] i wg BN-80/6775-03/01 [16].

2.4 Cement

Cement stosowany do podsypki i wypetnienia spoin powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [9]. Transport i przechowywanie cementu powinny by¢ zgodne z
BN-88/6731-08 [13].

2.5 Kruszywo
Kruszywo na podsypke i do wypetniania spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-
068712 [7].

Na podsypke stosuje sie mieszanke kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm, a do zaprawy
cementowo-piaskowej o frakcji od 0 do 4 mm.

Zawartos¢ pylow w kruszywie na podsypke cementowo-zwirowa i do zaprawy cementowo-piaskowe)
nie moze przekraczac 3%, a na podsypke zwirowa - 8%.

Kruszywo nalezy przechowywac w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkéw, frakeji (grupy frakcji).

Pozostate wymagania i badania wg PN-B-06712 [7].
2.6 Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowo-piaskowej, powinna odpowiada¢ wymaganiom
PN-B-32250 [10]. Powinna to by¢ woda ,odmiany 1". Badania wody nalezy wykonywac:

- w przypadku nowego Zrodta poboru wody,

- w przypadku podejrzen dotyczacych zmiany parametrow wody, np. zmetnienia, zapachu, barwy.

3. SPRZET

3.1 Ogdéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00. ,\WWymagania ogolne” pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych powinien wykazac sig
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowywania podsypki cementowo-piaskowe;,

- ubijakéw recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,

- wibratorow ptytowych i lekkich walcow wibracyjnych, do ubijania kostki po pierwszym ubiciu recznym.

4. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00.00. ,\Wymagania ogolne" pkt 4.
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4.2 Transport materiatow

4.2.1. Transport kostek kamiennych

Kostki kamienne przewozi sie dowolnymi srodkami transportowymi. Kostke kamienng nalezy
ustawia¢ w stosy Kostke mozna skiadowa¢ w pryzmach. Wysokos¢ stosu lub pryzm nie powinna
przekracza¢ 1 m,

4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je
przed rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoine” pkt 5.

5.2 Przygotowanie podbudowy
Wg. ST

5.3. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej mozna stosowac jeden z nastgpujacych rodzajow
podsypki:

- podsypka cementowo-zwirowa,

- cementowo-piaskowa.

Rodzaj zastosowanej podsypki powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa, ST lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Wymagania dla materiatéw stosowanych na podsypke powinny by¢ zgodne z pkt. 2 niniejsze] ST
oraz z PN-S-96026[12].
Grubosé podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacijg projektowg i ST.

Wspotczynnik wodnocementowy dla podsypki cementowo-piaskowej lub cementowo-zwirowe;j,
powinien wynosi¢ od 0,20 do 0,25, a wytrzymato$¢ na sciskanie R7 = 10 MPa, R2i = 14 MPa.

5.4, Ukladanie nawierzchni z kostki kamiennej

5.4.1. Uktadanie kostki kamiennej.

Desen nawierzchni z kostki kamiennej nieregularnej powinien by¢ dostosowany do wielkosci kostki.
Przy réznych wymiarach kostki, zaleca sie ukfadanie jej w formie desenia hakowego, ktory poza tym nie
wymaga przycinania kostek przy kraweznikach.

Szerokosé spoin miedzy kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm. Spoiny w sasiednich rzedach
powinny sie mijac co najmniej o 1/4 szerokosci kostki.

Kostka uzyta do ukladania nawierzchni powinna by¢ jednego gatunku i z jednego rodzaju skat. Dla
rozgraniczenia kierunkéw ruchu na jezdni, powinien by¢ utozony pas podiuzny z jednego lub dwéch rzgddw
kostek o odmiennym kolorze.

5.4.2. Szczeliny dylatacyjne

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowa¢ w nawierzchniach z kostki na zaprawie
cementowej w odlegtosci od 10 do 15 m oraz w takich miejscach, w ktorych wystepuje dylatacja podbudowy
lub zmiana sztywnosci podioza.

Szczeliny podiuzne nalezy stosowac przy sciekach na jezdniach wszelkich szerokosci oraz posrodku
jezdni, jezeli szerokos¢ jej przekracza 10 m lub w przypadku uktadania nawierzchni potowg szerokosci jezdni.

Przy uktadaniu nawierzchni z kostki na podbudowie betonowej - na podsypce cementowe-zwirowe] z
zalaniem spoin zaprawa cementowo-piaskowa, szczeliny dylatacyjne warstwy jezdnej nalezy wykonywac nad
szczelinami podbudowy. Szeroko$¢ szczelin dylatacyjnych powinna wynosic od 8 do 12 mm.
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5.4.3. Warunki przystapienia do robot

Kostke na zaprawie cementowo-piaskowe] i cementowo-zwirowej mozna uktada¢ bez $srodkow
ochronnych przed mrozem, jezeli temperatura otoczenia jest +5°C lub wyzsza. Nie nalezy ukiadac kostki w
temperaturze 0°C lub nizszej. Jezeli w ciggu dnia temperatura utrzymuje sie w granicach od 0 do +5°C. a w
nocy spodziewane sg przymrozki, kostkg nalezy zabezpieczyC przez nakrycie materialem o zlym
przewodnictwie cieplnym. Swiezo wykonang nawierzchnie na podsypce cementowo-zwirowej nalezy chronic
w sposob podany w PN-B-06251 [6].

5.4.4. Ubijanie kostki

Sposéb ubijania kostki powinien by¢ dostosowany do rodzaju podsypki oraz materiatu do wypetnienia
spoin.

a) Kostke na podsypce zwirowej lub piaskowej przy wypeinieniu spoin 2wirem lub piaskiem nalezy
ubija¢ trzykrotnie.

Pierwsze ubicie ma na celu osadzenie kostek w podsypce i wypelnienie dolnych czesci spoin
materiatem z podsypki. Obnizenie kostki w czasie pierwszego ubijania powinno wynosic od 1,5do 2,0 cm.

Utozona nawierzchnie z kostki zasypuje sie mieszaning piasku i zwiru o uziarnieniu od 0 do 4 mm,
polewa wodg i szczotkami wprowadza sie kruszywo w spoiny. Po wypetnieniu spoin trzeba nawierzchnig
oczysci¢ szczotkami, aby kazda kostka byta widoczna, po czym nalezy przystapi¢ do ubijania.

Ubijanie kostek wykonuje sie ubijakami stalowymi o cigzarze okoto 30 kg, uderzajac ubijakiem kazdg
kostke oddzielnie. Ubijanie w przekroju poprzecznym prowadzi sig od kraweznika do srodka jezdni.

Drugie ubicie nalezy poprzedzi¢ uzupetnieniem spoin i polac woda.

Trzecie ubicie ma na celu doprowadzenie nawierzchni kostkowej do wymaganego przekroju
poprzecznego i podiuznego jezdni. Zamiast trzeciego ubijania mozna stosowac watowanie walcem o masie
do 10 t - najpierw w kierunku podiuznym, postepujgc od kraweznikow w kierunku osi, a nastepnie w kierunku
poprzecznym.

5.4.5. Wypelnienie spoin

Zaprawe cementowo-piaskowg mozna stosowa¢ przy nawierzchniach z kostki kazdego typu
ukiadanej na podsypce cementowo-zwirowej. Bitumiczng mase zalewowa nalezy stosowac przy
nawierzchniach z kostki nieregularnej uktadanej na podsypce bitumiczno-zwirowej, Zwirowej lub piaskowe).
Wypelnienie spoin piaskiem mozna stosowa¢ przy nawierzchniach z kostki nieregularnej uktadanej na
podsypce zwirowej lub piaskowe;.

Wypelinienie spoin zaprawa cementowo-piaskowg powinno byc wykonane z zachowaniem
nastepujacych wymagan:

- piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2.5,

- cement powinien odpowiadaé wymaganiom wg pkt 2.4,

- wytrzymato$¢ zaprawy na $ciskanie powinna wynaosic nie mniej niz 30 MPa,

- przed rozpoczeciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona wodg z

dodatkiem 1% cementu w stosunku objetosciowym,

- gteboko$¢ wypetnienia spoin zaprawa cementowo-piaskowg powinna wynosi¢ okoto 5 cm,

- zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wypeinic spoiny i tworzy¢ monolit z

kostka. wypeinienie spoin masa zalewowa powinno by¢ wykonane z zachowaniem nastepujgcych
wymagan:

- spoiny przed zalaniem masg zalewowa powinny by¢ suche i doktadnie oczyszczone na glebokos¢

okolo 5 cm,

- bezposrednio przed zalaniem masa powinna by¢ podgrzana do temperatury od 150 do 180°C,

masa powinna dokiadnie wypeinia¢ spoiny i wykazywac dobrg przyczepnosc do kostek.

Wypelnianie spoin przez zamulanie piaskiem powinno by¢ wykonane z zachowaniem

nastepujgcych wymagan:
- piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2.5,
- w czasie zamulania piasek powinien byé obficie polewany woda, aby wypetnit catikowicie spoiny.
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5.5 Pielegnacja nawierzchni

Sposob pielegnacji nawierzchni zalezy od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju podsypki.

Pielegnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoiny sg wypetnione zaprawg cementowo-piaskowg
polega na polaniu nawierzchni woda w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jej w stalej wilgotnosci przez
okres jednej doby. Nastepnie nawierzchnie nalezy przykry¢ piaskiem i utrzymywac w statej wilgotnosci przez
okres 7 dni. Po uptywie od 2 do 3 tygodni - w zaleznoéci od warunkow atmosferycznych, nawierzchnie nalezy
oczysci¢ dokladnie z piasku i mozna oddac do ruchu.

Nawierzchnia kostkowa, ktérej spoiny zostaly wypetnione masg zalewowg, moze by¢ oddana do
ruchu bezposrednio pe wykonaniu, bez czynnosci pielegnacyjnych.

Nawierzchnia kostkowa, ktérej spoiny zostaly wypeinione piaskiem i pokryte warstwg piasku, mozna
oddac natychmiast do ruchu. Piasek podczas ruchu wypetnia speoiny i po kilku dniach pielegnacje nawierzchni
mozna uznac za ukonczong.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdine zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2 Badania przed przystapieniem do robot
Rodzaj i zakres badan dla kostek kamiennych powinien by¢ zgodny z wymaganiami wg PN-B-11100

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki poluga na stwierdzeniu jej zgodnosci z wymaganiami okreslonymiw p. 5.3.

6.3.2. Badanie prawidlowosci uktadania kostki

Sprawdzenie wiazania kostki wykonuje sie wyrywkowo w kilkku miejscach przez ogledziny
nawierzchni i okreslenie czy wigzanie ocdpowiada wymogom ST.

Ubicie kostki sprawdza sie przez swobodne jednckrotne opuszczenie z wysokosci 15 cm ubijaka o
masie 25 kg na poszczegélne kostki. Pod wplywem takiego uderzenia osiadanie kostek nie powinno byc
dostrzegane.

6.3.3. Sprawdzenie wypelnienia spoin

Badanie prawidiowosci wypelnienia spoin polega na sprawdzeniu zgodnoéci z wymaganiami ST.
Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje sie co najmniej w pieciu dowolnie obranych miejscach na kazdym
kilometrze przez wykruszenie zaprawy na dtugosci okoto 10 cm i zmierzenie glebokosci wypetnienia spoiny
zaprawa, a przy zaprawie cementowo-piaskowe] | masie zalewowej - réwniez przez sprawdzenie
przyczepneosci zaprawy lub masy zalewowej do kostki.

6.4 Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
Rownosé
Nierdwnosci podiuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg Nierownosci podtuzne nawierzchni nie

powinny przekraczac 1,0 cm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z tolerancjg + 0,5%.
Rzedne wysokosciowe
Roznice pomiedzy rzednymi wykonane] nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi-2 cm.
Uksztaltowanie osi

Os nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.
Szerokos¢ nawierzchni

Szerokos$¢ nawierzchni nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej 0 wigcej niz £ 5 cm
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Grubos$¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1,0 cm.
Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiardw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan wyznaczy Inzynier projekiu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m2 wykonanej nawierzchni z kostki kamiennej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00.00. Wymagania cgdlne" pkt 8.
Roboty zwigzane z wykonaniem podsypki naleza do robét ulegajacych zakryciu. Zasady ich odbioru sa
okreslone w ST-00.00. Wymagania ogolne" pkt 8.1.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00. Wymagania ogéine" pkt 9.
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki kamienne obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie pedsypki,

- utozenie i ubicie kostki,

- wypelnienie spoin,

- pielegnacje nawierzchni,

- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04101 Materialy kamienne. Oznaczanie nasigkliwosci wodg
PN-B-04102 Materiaty kamienne. Oznaczanie mrozoodpomoséci metodg bezposrednia
PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci na §ciskanie
PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego
PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci kamienia na uderzenie (zwigztosci)
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
PN-B-06712 Kruszywa mineraine do betonu zwykiego
PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw
PN-S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej. Warunki techniczne
PN-S-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej nieregularnej. Wymagania
techniczne i badania przy odbiorze
BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa Elementy kamienne. Krawezniki uliczne,
mostowe | drogowe
BN-66/6775-01 Drogi samochodowe. Masa zalewowa. Elementy kamienne. Krawezniki uliczne.
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow |
torowisk tramwajowych. Wspoine wymagania i badania
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg.
Piyty chodnikowe.



